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DEGDRIVE DGI300 HIZLI KURULUM PARAMETRELERI VE BAGLANTI SEMASI

ADIM 1: Stricl beslemesini ve motor uclarini baglama

Monofaze DGI300 serisinde 220 volt beslemesi L1 (L) ve L2 (N)
girislerine baglanarak cihaza enerji verilir. Asagidaki resimde bu
terminallerin gosterimi yapiimistir.
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Sekil 1 — Monofaze (220v) Besleme Girigleri gésterimi

ADIM 2: Cihazin beslemesini ve motor baglantisini kontrol ettikten sonra
enerjiyi veriniz. Cihaz enerjilendikten sonra ekranda frekans yanip yanip
sbnecektir. Asagidaki resimde keypad ekrani gosterilmistir.

Sekil 4 — Panel keypad gérinimui

Keypad Uzerinden menul-esc tusundan parametrelere girebilir, istediginiz
ayari degistirip enter-data basarak kaydedebilirsiniz. Ayrica turuncu sag
ok basarak 4 dijit display ekraninda soldan saga dogru basamak
basamak kaydirmalar yapabilir ve yukari ok tusuna basarak istediginiz
parametreleri ayarlayabilirsiniz.



Trifaze DGI300 serisinde 3 faz beslemesi L1, L2 ve L3 girislerine
baglanarak cihaza enerji verilir. Asagidaki resimde bu terminallerin
gOsterimi yapilmigtir.
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Sekil 2 — Trifaze (380v) Besleme Girisleri gésterimi

Cihaza baglanacak motor kablolarinin terminal baglanti girigleri U V W
girislerine baglanir. Asagidaki resimde bu terminallerin gd&sterimi
yapilmistir.

nw Motor
T2(v) Terminals

T3 (W)

Wired for 230 or 460V

Motor Leads
Sekil 3 — Motor Girisleri baglantisinin gbsterimi
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ADIM 3: Harici Buton ile caligsgtirmanin yapilmasi ve Harici
potansiyometre baglaniimasi

e jlk olarak cihazi harici run ile calistirmak icin nasil baglant
yapllacagindan bahsedelim. Cihaz kontrol kartinin (Uzerindeki yesil
klemenslerde COM cikisi mevcuttur. Cihazin Gzerindeki klemenslerden
COM girisine bir kablo baglantisi yapilir. Kablonun diger ucu 0-1
anahtari ya da kalici butonuna baglanir. Anahtardan veya butondan
cilkacak diger ucta klemens u(zerindeki FWD terminaline baglanir.
Devaminda parametreden de PO0.03 parametresi 1 yapiimaldir.
Boylelikle cihaz tus takimi Gzerinden degilde butona basildigi zaman
harici olarak calistirilir.

e |kinci olarak cihaza harici potansiyometre baglantisini anlatalim.
Cihaz Uzerindeki yesil klemenslerde GND, VI ve 10V girisleri mevcuttur.
Harici takacagimiz potansiyometremizin ortak ucu VI girisine ve diger
uclarida GND ile 10V girisine baglanir. Sonrasinda P0.01 parametresi
harici potansiyometreden frekans kontrolU yapabilecegimiz 5
yapiimalidir.
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Sekil 5 — Harici Potansiyometre baglaniimasi

ADIM 4: Cihaza parametre girisinin agiklamalari

P (Genel ayarlar) ve b (izleme ayarlar) parametreleri olmak lizere 2
gruba ayrnilmigtir. P gurubu parametrelerinden cihazin galismasina ait
istenilen durumlar ayarlanir, b parametrelerinden ise motorun calismasi
durumunda frekans, akim, gerilim gibi izleme durumlari gértntalenir.



e P0.03 Parametresi: Cihazin nasil calistirilacaginin  belirlendidi
parametredir.

0 = Tus Takimi tzerindeki Run ile calistirma

1 = Harici Run komutu ile calistirma

2 - Kominikasyon RS485 (izerinden ¢alistirma

e P0.01 Parametresi: Frekans komut kaynagi secimi
1 = Tus Takimi Gzerinden frekans degeri girerek
0 = Tus Takimi Gzerindeki pot kullanarak
5 - Harici Pot baglayarak frekans secilebilir.
o P0.19 Parametresi: istenilen Frekans Ust limiti girilir.
P0.20 Parametresi: Istenilen Frekans alt limiti girilir.

e PO0.17 Parametresi: Hizlanma zamani girilir.

e P0.18 Parametresi: Yavaslama zamani girilir.

° PA.01 Parametresi: Motor Anma voltaji (V) degeri
° PA.02 Parametresi: Motor Anma akimi (A) degeri
° PA.03 Parametresi: Motor Calisma frekansi (Hz)

° PA.04 Parametresi: Motor Anma hizi (Rpm)

° PA.05 Parametresi: Motor Kutup sayisi

Yukarida anlatildigr gibi cihaz beslemesi ve motor baglantisi
yapildiktan galistirmalarinizi yapabilirsiniz.
Sonrasinda yuklemis oldugunuz calisma sekline gére cihaza start
veriniz.
ADIM 5: Cihaz izleme Parametreleri
e b-00 Parametresi: Calisma aninda cikis frekansi

e b-01 Parametresi: Calisma aninda set frekansi

e b-02 Parametresi: Calisma aninda cikig gerilimi



e b-03 Parametresi: Calisma aninda cikis akimi
e b-04 Parametresi: Calisma aninda DC Bus gerilimi

o b-05 Parametresi: Galisma aninda IGBT sicakhgi

e b-06 Parametresi: Galisma aninda motor devri

e b-07 Parametresi: Calisma siresi saat

e b-08 Parametresi: Digital giris ¢ikis izleme

e b-09 Parametresi: Analog giris gerilimi izleme VI

Not: Ana Ekran istediginiz birimi P3.43 — XX Ustteki 00 ile 09 arasi
istediginizi secgebilirsiniz. Ornedin ana ekranda devamli motor devri

izlemek icin 06 girilir.

Fabrika Ayarlarina Donds: P3.01 = 10 yapilir...
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DGI300 HATA KODLARI

E 01 Kalkarken asiri akim

E 02 Dururken asiri akim

E 03 Asiri akim sabit hizda

E 04 Kalkarken Agiri gerilim

E 05 Dururken Asiri gerilim

E 06 Asiri gerilim sabit hizda

E 07 Asiri gerilim glg kaynaginda
E 08 Inverter Asirt 1sinmis

E 09 Inverter asiri yikleme

E 10 Motor asiri ylikleme

E 11 Gerlim duglk

E12 Inverter modill korumasi
E13 Periferik arizali

E 14 Akim tespit devresi arizasi

E 15 Rs232/485 arizali

E 16 Sistem paraziti

E17 Eprom hata

E18 Motor parametresi asiri akim arizasi
E 19 Giris faz kaybi korumasi

E 20 Yeniden baslatildiginda asiri akim hatasi
E 21 BOS

E 22 BOS
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